CURSO INTENSIVO EM EMPREENDEDORISMO E INOVACAO EMPRESARIAL

INOVACAO TECNOLOGICA
E PROCESSO
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1. PROCESSO EMPREENDEDEDOR

Comercializa
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Do foe Ve lewiorco. Marcadores .
14.02mm/da
/day 21.615¢ .
67.03

Desenvolve

—

MEREE

Sonha/pensa

information

Sending reat
t

h 5G communcation

to the rescue team

audax_-«. startiio

Inovagdo e

Empreendedorismo m ad el r a A (i - —

road show for entrepreneurship



1. PROCESSO EMPREENDEDEDOR

Protétipo Producao

Mercado

w

Pilotos

= !
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1. PROCESSO EMPREENDEDEDOR

Nascimento
daideia

Aplicacao dentro
de um ambiente
simulado

Niveis de Maturidade

7

Inicio das pesquisas
Observacao erelato

Demonstracao de
teste de prototipo
com simulacao

Conceito e
aplicacao

©

Demonstracao
dentro de ambiente
operacional

ClquX _iscte

Inovagdo e
Empreendedorismo

Prova de Conceito
Formulacaoe
aplicacoes possiveis

www

73

Projeto aprovado
mas ainda em fase
pré comercial

Protétipo
Funcionalidade

Pronto para
o mercado

startUp ¢
madeiraA ro-—e

entrepreneurship

BRL

(Business Readiness Level)

Business model is final, scaling with
profitable and sustainable results.

Sales and metrics show business model
holds, is scalable and expandable.

Product/market fit and customers
payment willingness demonstrated.

Full business model incl. pricing verified
on customers by test sales.

First version of revenue model incl. pricing
hypotheses, USP & competition.

First version of full business model in
canvas show viability and potential.

Draft of business models, market
potential and competitive overview.

Valid business concepts described.
Markets and competitors identified.

Business ideas and first concepts
developed.




1. PROCESSO EMPREENDEDEDOR

Fases da Ciéncia ao Mercado

Fase 1 - Protétipo (TRL 5)

1 —ldeacao &
Ambicao
(necessidade &
oportunidade)

i

2 — Validacao

»

3 — Desenvolvi-

mento

4 - Testes

i
i
i

CILIdCIX _isszl:e

eeeeeeeeeeeee
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5 — Prototipo
(demonstracao
& disseminacao)




1. PROCESSO EMPREENDEDEDOR

Fases da Ciéncia ao Mercado

Fase 2 - Pilotos (TRL 7)

1 — Registos
(Patentes
Marca &

Design)

2 — Pilotos

»

3 — Normas &
Certificacao

audax - startUpP
fmaeanme 1 adeira A e

4 - Planos de
Producao

5 — Investidores

(Privado &
Publico)




1. PROCESSO EMPREENDEDEDOR

Fases da Ciéncia ao Mercado

Fase 3 - Producao (TRL 8)

1 — Criacao
Startup/ Spinoff

2 — Producao

»

3 — Distribuicao
(logistica &
parceiros)

audax - startUpP
fmaeanme 1 adeira A e

4 - Planos de
Manutencao

5 — Controlo de

Qualidade &
Regulacao




1. PROCESSO EMPREENDEDEDOR

Fases da Ciéncia ao Mercado

Fase 4 - Mercado (TRL 9)

1 — Clientes 2 — Estratégia
Comercial
(Nacional &

Internacional) 3 — Leads _
4 - Planos de >~ Arte de

Comercializa-
cao

Vender
(Mercado:
confianca dos
produtos/servic
os & Fidelizacao
dos clientes)
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1. PROCESSO EMPREENDEDEDOR

Fases da Ciéncia ao Mercado
SUSTENTABILIDADE E ECONOMIA CIRCULAR

\
Econdmica

/
Reducgao
Sustentabilidade \_
\\ \\
Ambiental Social |
audax - startUpP G

Inovagdo e .
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Economia Circular

Reciclagem

Reutilizagao




1. PROCESSO EMPREENDEDEDOR

Fases da Ciéncia ao Mercado
Conhecimento/Competencias multidisciplinares

Ciéncia e

Tecnologia

Mercado

Sustentabilidade

Conhecimento
&

Competéncias

Sociedade | Especialistas

CILIClCIX —iscte %_:r;ta rtup ‘(’(,.)
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2. VERTICAIS E HORIZONTAIS

Economia do Mar:
https://www.youtube.com/watch?v=Gf7YMqgDNQcg&ab channel=USAFE

Agricultura Digital:
https://www.youtube.com/watch?v=8dksuAXc6P8&ab channel=QurCrowd

IndUstria 5.0:
https://www.youtube.com/watch?v=cx8eznfDUJA&ab channel=ShadowRobot

Industria criativa:
https://www.youtube.com/watch?v=SI6YUJKssG8

Saude Digital:
https://www.youtube.com/watch?v=ExtNKGYTRuk&ab channel=AiRSafe

Transportes:
https://www.youtube.com/watch?v=NZa9bPep68g

Defesa:
https://www.swattercompany.com

audax_... startUp G
Emoreendedorismo [ ad eiraA -


https://eur01.safelinks.protection.outlook.com/?url=https%3A%2F%2Fwww.youtube.com%2Fwatch%3Fv%3DGf7YMqDNQcg%26ab_channel%3DUSAFE&data=05%7C01%7Cpedro.sebastiao%40iscte-iul.pt%7Cccecaa2b43264813a7bb08db082fdfe1%7C6230e860bfc54095a6bc104721add6e6%7C0%7C0%7C638112774472745258%7CUnknown%7CTWFpbGZsb3d8eyJWIjoiMC4wLjAwMDAiLCJQIjoiV2luMzIiLCJBTiI6Ik1haWwiLCJXVCI6Mn0%3D%7C3000%7C%7C%7C&sdata=IB7rXFow%2Bt%2BGt5rTPovDEWLnIO4bBBJe4VFn9hZ9%2FrM%3D&reserved=0
https://www.youtube.com/watch?v=8dksuAXc6P8&ab_channel=OurCrowd
https://www.youtube.com/watch?v=cx8eznfDUJA&ab_channel=ShadowRobot
https://www.youtube.com/watch?v=ExtNKGYTRuk&ab_channel=AiRSafe
https://www.youtube.com/watch?v=NZa9bPep68g

2. VERTICAIS E HORIZONTAIS

Inovagao ICT Agricultura Educacao Industria Espaco/Defesa Infraestruturas Transportes Veiculos

CIUdCIX —iscte %tartdl-, #)
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road show for entrepreneurship




2. Inovacao Tecnologica

Presente
1. loT/ IoE

Y iy

/ \\ Machine Vjsion/OpticaI
Sensores/Atuadores ( /:. Ambient Light
\\--_ -

Position / Presence / Proximity

N
((E
' Acceleration / Tilt Motion / Velocity / Displacement
a2\ bhiéxk
: : Temperature
Electric / Magnetic P
Pedro Sgis . .13 .
Humidity / Moisture

Leaks / Levels

Acoustic / Sound / Vibration

*

9
Force / Load / Torque F!J

i i 8|
Strain / Pressure 4 Chemical / Gas
) xjL
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2. Inovacao Tecnologica
Presente

1. loT/ IoE

Interfaces de Comunicacao

NFC

% ANT
K RFID
Opad 7

POWERLINE
ETHERNET
PRINTED

IPvd IPv6 UDP DTLS RPL Telnet MQTT DDS CoAP XMPP HTTP SOCKETS REST AP

BLUETOOTH

Uws
Z-WAVE
ZIGBEE
6LoWPAN

LTE Advanced

Cellular 4G / LTE

3G - GPS / GPRS

2G / GSM / EDGE, CDMA, EVDO
WEIGHTLESS

WIMAX
LICENSE-FREE SPECTRUM

DASH 7

WAN
Wide Area Network - 802.20
MAN

Metropolitan Area Network -802.16

I 802.11
PAN Local Area Network - 8(
Personal Area Network - 802.15
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2. Inovacao Tecnologica
Presente

1. loT/ IoE

&*

Pessoas e
Analytics & Cloud/API

&

Processos Financial

i N\
y
A
PN
A
PN
PN
A

Processes

Mobile Devices & Apps
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2. Inovacao Tecnologica

Presente
1. loT/ IoE

And quickly advancing

TO ®» DIVERSE APPLICATIONS

8
O D
e ;
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I
R
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2. Inovacao Tecnologica

Presente
1. loT/ IoE

PAST PRESENT 7 / FUTURE
'ﬁ%§ o~2008 |

Machinery &
GPS Tracking

'
/=)

GMO

@w 19 THCENTURY |
® O

The Plough

INCREMENTAL BENEFIT OVER
PREVIOUS GENERATION

Confused Farmer

(Overwhelmed by data)
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A
L

startUp

Connected Ag o]
Weather Stations

\

I

-
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MrJ —$e

rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr

S @ Agriculture
v
\

Doppler Weather
~EAy
Forecast (‘gf"))
S

(=)

' leno.nl.o I

DATA
INSIGHT

N

Sensor Payload
Plant Sensors (( aga )
(e.g. sap flow)

NEW GROWTH POTENTIAL FOR FARMERS



2. Inovacao Tecnologica
Presente

2. Ciéncia de Dados (Big Data + Inteligéncia Artificial + Aprend. automatica)

| g
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2. Inovacao Tecnologica

Presente
3. Cloud computing

Mobile

!! Applications

Storage

Server Cloud
= Computing
9 y =

Private Cloud Hybrid Cloud
Public Cloud

startUp ¢
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2. Inovacao Tecnologica

Presente
4. Computacdo movel

| g
audax_... startlp ¢
Empreendedorimo [ ad eiraA



2. Inovacao Tecnologica

Presente
4. Computacdo movel (aplicacées)

audax ... startUp ¢
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2. Inovacao Tecnologica
Presente

5. Ciberseguranca

s
audax_... startUp G
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2. Inovacao Tecnologica
Presente

6. Imagem e video de UHD

48/60
frames per sec

60/72

frames per sec

audax ... startUp ¢
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2. Inovacao Tecnologica
Presente

/. Realidade virtual e Realidade aumentada




2. Inovacao Tecnologica

Presente
/. Realidade virtual e Realidade aumentada
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2. Inovacao Tecnologica

Presente
8. Robbs, UAVs e UASs (comunicacées e Inteligéncia artificial)

audax <. startUP G
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2. Inovacao Tecnologica

Presente
8. Robbs, UAVs e UASs (comunicacdes e Inteligéncia artificial)
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. Inovacao Tecnologica
Presente

8. Robobs, UAVs e UASs (comunicacées e Inteligéncia artificial)

audax ~iscte i;tartu.. (#)
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2. Inovacao Tecnologica

Presente
8. Robbs, UAVs e UASs (comunicacées e Inteligéncia artificial)

VI Ye ot et <1200

audax <. startUP G

Inovagdo e
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2. Inovacao Tecnologica

Presente
8. Robobs, UAVs e UASs (comunicacées e Inteligéncia artificial)
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2. Inovacao Tecnologica
Presente
9. Videojogos e Gamificacao

| g
audax _ece startUp G
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road show for entrepreneurship



2. Inovacao Tecnologica
Presente
10. Comunicacao intra, sensores e atuadores

> sl

RFID diagnostic
skin patch

L
audax_... startUp G
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2. Inovacao Tecnologica
Presente

10. Comunicacao intra, sensores e atuadores

audax_... startlp ¢
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2. Inovacao Tecnologica
Presente

10. Comunicacao intra, sensores e atuadores

audax <. startUP G
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2. Inovacao Tecnologica
Presente

13. Inovacdo do processo produtivo

audax ... startUp G
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2. Inovacao Tecnologica
Presente

13. Inovacdo do processo produtivo

.
e
. .
ooooooo

36
Medicamentos g
Comidas e Bebidas
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2. Inovacao Tecnologica
Presente

audax ... startUp G
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2. Inovacao Tecnologica
Visao

https://www.youtube.com/watch?v=QFNGdGdRfRE

https://www.youtube.com/watch?v=hBIOc79L0So

https://www.youtube.com/shorts/RbEC5-JE5fM
https://www.youtube.com/watch?v=24bRtzwK4rY

https://www.youtube.com/watch?v=bx8lks3aMu8

Time

audax _iscte "i"*;ta rtLIIp (Q)
Epreendederismo [ ad eiraA —


https://www.youtube.com/watch?v=hBlOc79L0So
https://www.youtube.com/watch?v=hBlOc79L0So
https://www.youtube.com/watch?v=hBlOc79L0So
https://www.youtube.com/watch?v=hBlOc79L0So
https://www.youtube.com/watch?v=hBlOc79L0So
https://www.youtube.com/watch?v=hBlOc79L0So
https://www.youtube.com/watch?v=24bRtzwK4rY
https://www.youtube.com/watch?v=24bRtzwK4rY
https://www.youtube.com/watch?v=24bRtzwK4rY
https://www.youtube.com/watch?v=24bRtzwK4rY
https://www.youtube.com/watch?v=24bRtzwK4rY
https://www.youtube.com/watch?v=24bRtzwK4rY
https://www.youtube.com/watch?v=QFNGdGdRfRE
https://www.youtube.com/watch?v=QFNGdGdRfRE
https://www.youtube.com/watch?v=QFNGdGdRfRE
https://www.youtube.com/watch?v=QFNGdGdRfRE
https://www.youtube.com/watch?v=QFNGdGdRfRE
https://www.youtube.com/watch?v=QFNGdGdRfRE
https://www.youtube.com/watch?v=QFNGdGdRfRE

2. Inovacao Tecnologica
Visao
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2. Inovacao Tecnologica
Visao

Pedio Sebastizo 40

k&l @ 23
[ad G [
[

Social Networks Logos | icons N\’ FLATICON

audax _iscte "i"*;ta rtLIIp (Q)
Epreendederismo [ ad eiraA —



3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Doutoramento - Planos de Inspecdo Automnaticos suport. por Drones

Aerial Images Capture 0 100 200 00 400 200 800
Multi-sensor based image gathrting, depending on
/Destaque do trabalho de I&D+I: application type and environment conditions III
* Planos de voo de Drones automaticos ' Quality Report
. . o ~
ﬁlgo,rltmos dz Deep Iegmmg seleleldeinfzelelyzly Analysis and processing results, statistical data and

as Imagens de inspeg¢ao Q decision making tips

e Suporte a decisao com relatorios automaticos *

baseados nos algoritmos Analysis & Processing

High-capacity cloud processing and fault / problem

/ identification using machine learning algorithms

\_Startup criada: Skyverse

audax <. startUP G

Inovagdo e

Empréendedorismo m adel ra A - — e

road show for entrepreneurship



3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Doutoramento - Sisterna de rega Inteligente para reducdo peg. hidrica

ﬁ)estaque do trabalho de I&D+l: \ : 4 2402mm,day
* Desenvolvimento de placas de hardware 20.280¢
* Integracao de sensores

e Algoritmos de Inteligéncia Artificial que em
funcao de varias Variaveis decide quando rega de
forma completamente automatica

* Suporte a decisdo para ligar/desligar atuadores e
informar o utilizador com relatorios automaticos
baseados nos algoritmos

\\Startup criada: Genviot /

audax ... startUp G

Inovagdo e

Empreendedorismo m ad el ra/A i —
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3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Doutoramento - Sistema movel para defesa de Drones nédo autorizados

ﬁestaque do trabalho de 1&D+I:
* Desenvolvimento de placas de hardware

* Desenvolvimento de software para placas SDR
* Integracao de sensores

e Algoritmos para suporte a navega¢ao nos varios
sistemas

* Desenvolvimento de amplificadores e antenas;

* Desenvolvimento de técnicas de jamming
combinadas

\\° Startup criada: Swatter

SPG (Spoofing Portable Gun)  |C3S (Control Station Spoofing Systems)

audax ... startUp G

Inovagdo e

Empreendedorismo m adel ra A i S —

road show for entrepreneurship



3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS

Mestrado - Ferramenta de Planeamento Com. Moveis sustentaveis

/Destaque do trabalho de I&D+l: \

Desenvolvimento de software com algoritmos de
planeamento de comunica¢ées moveis

* Algoritmos para trabalhar com coordenadas no
google earth

e Algoritmos de planeamento suportados em
dinamicas de tempo real

e Algoritmos que minimizam adaptam recursos
apenas quando sao necessarios

Disponibilizado software para empresas do setor
as telecomunicacoes

God Bless this Work: WINPT Digite um local © All O Establishments ) Geocodes CSV
al ) 2 » 0}
Limits Base S Agents Sim Extra
N j
S0
\"L\"Monto f !
A |!funchal ),
: Noguo-ra
H:“
Coﬁm
A I\ ’,‘ \Eﬂbak
e} ‘ gnaowé
agents
\Bveat fioivs o: e Ut

——

= / Lat 32°39'14°N \Long | 16°5118"W | Simulation iteratior

Gqux_iscte

Inovagdo e .
Empreendedorismo

startUp

MmadeiraA e

(@)

road show for entrepre




3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS

Mestrado - Ferramenta de Planeamento para Feixes Hertzianos

K

Destaque do trabalho de I&D+l:

algoritmos de planeamento de
feixes hertzianos

* Algoritmos para implementar
normas

e Algoritmos desenvolvidos para
aplicacao em Cursos do ensino
superior e também para

empresas de Operadores,
fabricantes e outsourcing

superior e empresas do setor das
telecomunicagoes

<

* Desenvolvimento de software com

Departamentos de Planeamento de

Disponibilizado software para ensino

~

4

(11 Tube) c

Macro

Listas de reproducéo Feed Comentarios Visualizar v

'

| £ Main Menu - Smart Link Planning Tool

-

Rede Eléctrica em 3D no Google Earth

\{?albuquerqueﬁgueira 47 views - 33 minutos atras

T Save

Rede Eléctrica mapa 3D Google Earth Empresa Electricidade Madeira
EEM

TDT Portugal Google Maps & Google Earth

& albuquerquefigueira - 19 views - 33 minutos atrés

| Visualizacdo das estacdes emissoras da Televisao Digital Terrestre no

§ Google Maps e Google Earth

=S WINPT Cellular Planning Tool

L.-,“;43‘;?'albuquerqueﬁgueira - 20 views - 1 hora atras

— Cellular Planning Tool with Base Stations
AII“""E"

Inovagdo e

Empreendedorismo

madeiraA

d show for

entr

epreneurshi

ISCTE 5 WA ) Options =
it - &
1.Data J Data Insertion Auxiliar Data %
Position in the list Distances [km] Eleyi
2.Graphics 0 0.0 10 ‘e
Names of the Cities: 1 0.121 1.0 ?‘?
3.Antennas & City_1 2 0242 00 M
Repeaters 3 0363 0.0 '
. N Lat: 38.756° 4 0.484 0.0 9k
4.Link Unavailability Long: -8.963° - 0.605 0.0 ks
Alt: 1m 6 0.726 0.0
5.Attenuations 7 0.847 0.0
City_2 8 0.968 0.0 ﬁ
6.Received Power 9 1.089 0.0
Lat: 38.696° 10 1.21 0.0 ~
7. Transmission Long:-9.312° i 1.331 0.0 ==
Characteristics Alt: 56 m 12 1.451 0.0 s
13 1572 0.0
8.ITU-R Equipment Highest Elevation point: 158.0 [m]| (14 1.693 0.0
Distance to radio link: 21.288 [km] |15 1.814 0.0
9.ITUR ‘ 16 1.935 0.0
Recomendations Second Highest 17 2.056 0.0
) Elevation Point: 153 [m] 18 2177 0.0
10.Equipment Distance to radio link: 21.409 [km] [19 2298 0.0
20 2419 0.0
11'(.:0915 and Percentage of elevations 21 254 0.0
Environment inferior to 100 meters: 33.98% | [22 2661 0.0
. 23 2782 0.0
213 24 2.903 0.0 =
B allg l I ( Y
audax -+ startipP G



3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Ferramenta de Planeamento para Feixes Hertzianos

a N

Destaque do trabalho de I1&D+l:

* Desenvolvimento de software com
algoritmos de planeamento de
feixes hertzianos

e Algoritmos para implementar
normas

e Algoritmos desenvolvidos para
aplicacao em Cursos do ensino
superior e também para
Departamentos de Planeamento de
empresas de Operadores,
fabricantes e outsourcing

Disponibilizado software para ensino
superior e empresas do setor das
telecomunicacoes

- >

W

P H “r!' y
~A 58 = H

i - = l

" \'

I |

—~— ;unr S

audax - startUpP
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3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Ferramenta de planeamento para sistemas Wi-Fi

- N

Destaque do trabalho de I&D+l:

* Desenvolvimento de software com
algoritmos de planeamento de
redes Wi-Fi para ambiente outdoor

* Algoritmos para planeamento por
cobertura e por capacidade em
cima de planta em formato
eletrdnico

e Algoritmos desenvolvidos para
optimizar a localizagao dos Access

Points

Disponibilizado software para ensino
superior e empresas do setor das

telecomunicacoes

- 4

WiFi Project
File Edit Tools
Resolution B — @ 3 ‘ -
=] - 1 : '
1l s \

Distance 2o .
Calculate I | - ‘ & \

o, h— .A.a . f O : ;

~Scale | IR 3 T = Salet _ i, i

Calculate I “— ol FaN
14Em Wt : e N 4 . Informacio de =
- . |y ~— s 4 ~ cobertura
~ 3 e
-~ Coverage N =
A\ | : o ) 38
Power | -831 dBm || g A 4 : = LY |
L cilllda. - SEad v
Rate | & Mbps  |he 451: - w1
Height I m 7 ::" 8% 3 @~ : N\ ‘ : ‘ 350 I 2
Channel 1 BN o -,-: i — x = .
Standard G ; ferice = B | |
“View ‘ e 4 G . 2 v ;,.I;g*}'.\'-':bi:‘} :;‘ :
I IEEE 80211a - - : R ——7 =
! 1 j - = " < e
[~ IEEE 802.11b A T :‘1 - i 1 2 gq
S W IEEE 80211g EI"“ . — : |
Fedo IV Interference =— = / Lb
o R - i
Draw 'ﬁ : b
V¥ Rats Coverage E 4 = )
i : -~
[™ Channel Cov. ' N SN - 3 =
Receiver ' 2 A : A, — -
Gan [ 1 a8 |WESSEE - 5 y

g Exemplo de mterferéncia

Status Main options Simulation time

'1 Finishl | Start I Database | | 16m : 29s
_ Clear | Close I

==X

302 11a/g

6 Mbps 40,1174

3 Mbps 12,777

| 10164

10.34%

8.12%

1.21%

Total: 88,27%

rs
audax -z startUp G
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3. CASOS PILOTOS DE PROJETQOS
Mestrado - Controlo e monitorizacGo de Drones (3G e 4G e Wi-Fi)

ﬁ)estaque do trabalho de I&D+I:\

* Desenvolvimento de software
e hardware para controle de
Drones suportado por 3G, 4G
e Wi-Fi

e Algoritmos para decisao da
rede a utilizar

* Testes de handovers entre
células e tecnologias

Disponibilizado para empresas e
Defesa para controlarem Drones

Q distancia /

Comunicacao:
- WiFi
- 3G
-4G

(Selecciona o melhor)

audax_... startlp ¢
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3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Mapeameamento experimental do sinal 3G e 4G em 3D

49 —1-3
w—3-5
-20 - 5-7

Destaque do trabalho de I&D+l:

* Desenvolvimento de medidas
experimentais e compara¢ao com
modelos tedricos e de simulagao
para o controle e monitorizacao
de Drones

Pr[dBm]

Disponibilizado para o ensino do

tema no Ensino Superior 0 1 2 3 4 5 6

Height[m]

\ / a qux ~iscte “.%ta rtup (&)

Empreendedorismo m ad e] ra/A ‘- _F — E
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3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Mapeameamento experimental do sinal 3G e 4G em 3D

L - ‘gi; ‘ “"“ \ ‘

1 ’ & ™ J - e ’/
vy > _ .

e i R

e

Destaque do trabalho de I&D+l:

* Desenvolvimento de medidas
experimentais e compara¢ao com
modelos tedricos e de simulagao
para o controle e monitorizacao
de Drones

/ -

Disponibilizado para empresas de
operadores e Ensino Superior

< 4




3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Desenvolvimento de sistemas de controlo para Drones

~

j Mission Planner 58 busld SUES 87T
JGHT DATA  FLIGHT PUL UP CONFIG/TUNING SIMULATION TERMMNAL

@@ﬁ#f;n:lr;x

Destaque do trabalho de I1&D+l: - 51 20 NNERER

* Desenvolvimento de Software
para Sistemas de controle e
monitorizacao

Disponibilizado para empresas e
Defesa para controlarem Drones a - N

. ~ ) ) ) A E o Stabilize
distancia sem linha de vista S 610) 020

GPS: 3D Fix

| Actions Gauoas{Staus Servo | Telemetry Logs | DataFlash Logs | Scnpts

D
k J Altitude (ft) GroundSpeed (mph)
.-' 3 L3 = — .
|

Distto WP (ft) Yaw (deg)

229 .99

Venical Speed (mph) DistToMAV

hdop: 1.6 b /1 X
4 4 4 Sats: 8 : GPS Track (Black)
. |

42 264573 -89.087219 0 B Tunng Adto Pan. Zoom [i90

= @1648

audax_... startlp ¢
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3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Desenvolvimento de sistemas de controlo para Drones

Steering: not in use
Acceleration:

Remote GCS  FLIGHTCONTROL  MISSION PLANNER PARAMETERS

. Ey— == —— ——
9% (M) 00% \J 10 PingSmeE 1
s ez .l..l""‘!"|ll|..|| 7__7 ‘]

- % SE 160 165 195 210 225 -
10.177.231.101

-

Destaque do trabalho de I1&D+l:

* Desenvolvimento de Software
para Sistemas de controle e
monitorizacao

==

Disponibilizado para empresas e

Defesa para controlarem Drones a
distancia sem linha de vista.

Interesse por empresas do setor
automovel

< 4

§ Al
N

2 S
M\

UAV Altitude (m)

1.08

—
=
%

—
audax_... startlp ¢
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3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Sisterna automatico para fotogrametria com Drones

e

Destaque do trabalho de I&D+I:

* Desenvolvimento de Software
para Sistema automatico para
fazer fotogrametria de fachadas
de edificios para facilitar a
manutencao

Disponibilizado para Ateliers de
Arquitetura e para o Ensino dos
Cursos de Arquitetura

< 4

/A

Inovagdo e

audax _isce IJ
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3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Sistema de Comunicacoes Moveis suportado por avibes

-

Destaque do trabalho de I&D+I:

* Desenvolvimento de estudo e
anadlise de comunicagdes 4G para
poder funcionar numa rede
suportada por avidoes comerciais

Projeto premiado pela Uniao
Europeia e de interesse relevante
para a companhia Ryanair

< 4

Sistema de comunicacao global
utilizando os avides

audax_... startUp G
Emoreendedorismo [ adei raA



3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Drone para participar em acoes de Defesa

~

Destaque do trabalho de I1&D+l:

* Desenvolvimento de Hardware,
Software e frame para Drone com
acoes de Defesa

Disponibilizado para a Defesa (em
varios ramos das forcas armadas)

< /

a UdCIX —iscte ﬁ;ta rtup (&i)
Empreendedorismo ma d el ra A -



3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Sistema de monitorizacdo para pessoas em tempo real
(emergéncia eficaz e coordenada)

-

Destaque do trabalho de I&D+l:

* Desenvolvimento de sistema de
monitoriza¢ao para pessoas em
tempo real em cendrios de risco e
emergéncia eficaz e coordenada

9 e

a ®) LA CRAVATE

erver

\

GPRS Database

,_,; : ) php
scnpts

e

_@3
/ WI-FI/3G/4G $ WI-I3G/4G
s /

Online Platform @ WI-FI/3G/4G

Z | — ' 0] A e A

| J : “ ;v ‘ | ‘ -
WI-FI/3G/4G \ / —
! WI-FI/3G/4G

& Healthcare N
Professional

@

audax _iscte "Z”atart I-’ ((;)

Inovagédo e
Empreendedorismo m a e I ra A

Disponibilizado para pessoas que
correm riscos, tém de ser vigiadas e
em cendrios de emergéncia

K jdro Sebas

Administrator\

4 L . TF7r B 5
g & = Sy - e WS 2



3. CASOS PILOTOS DE PROJETQOS
Mestrado - Gamificacdo para criancas em campanhas de alimentacdo

Vamos jogar!

Sow YoV ,L S ) gl

Ve Move com o dedo para apanhar ]
‘ l. t aUdaV iS Beaihallly Consulta as regras antes de ‘ ‘
0s alimentos s e S0 5 comecares a jogar. | Sl | ; Eu sou o0 Moranguito e vou ensinar-te
- g . L orn AR o ter uma alimentagado saudavel!
*
DeStaque do trabalho de ¢\ lv - —d A, Clica nas opgoes para aceder as
1&D+I: oy | Regras | - diferentes atividades.
* Desenvolvimento de )i | o - 4
Gamificagéo Vao aparecer 5 questdes sobre alimentagao
| I ) , / saudavel. Responde acertadamente ao maior Apanha os
— q\J*JJ A nimero de questdes para obter 0 maior nimero | JogargoQuiz . AN @
. L ops de estrelas possiveis saudavel ‘u T
Disponibilizado para |
empresas da comunicacao | Existem 3 ajudas:
social e empresas - ‘
alimentares /<], A 2° tentativa da-te oportunidade de escolheres Duelos Biblioteca
U outra resposta, caso ndo acertes 3 primeira.
K J m O Mocho ajuda-te a escolher uma resposta.

. lunwdt!  Nem sempre estd certo! Ver classificagbes Q Ver perfil é

' . , A proxima pergunta da-te oportunidade de
v trocares a pergunta, caso ndo saibas a resposta

Pronto? | .

audax_... startlp ¢
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3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Videojogo para Direitos Humanos

4 )

Destaque do trabalho de

|&D+: - | G e —

 Desenvolvimento de . Direito
Videojogo para o | M Reiiiros: sA
ensino dos Direitos — -*’ o S SER R B
Humanos

Disponibilizado para
escolas do 12 e 22 ciclo
para o ensino dos direitos
humanos

< /

audax - startUpP G

G
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3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Videojogos para avaliar e trabalhar as emocoes

-

Destaque do trabalho de
I&D+I:

* Desenvolvimento de
Plataforma de 18
videojogos para avaliar
e trabalhar as emocgoes

Disponibilizado para
escolas do 12 e 22 ciclo
para professores e alunos

< _/

| g
audax_... startlp ¢
Empreandedorismo m ad el raA —



3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Agricultura Sustentavel suportada por Drones

Destaque do trabalho de I&D+l:

Desenvolvimento de Sistema para
agricultura sustentavel
suportada por Drones

Disponibilizado para empresas do Colab e
viticultores

. ,
audax_-. startUp @
Epreendederismo [ ad eiraA e



3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado - Sistema para suporte do Turismo Cientifico e Educativo no Mar

]

Command
and datalink

/Destaque do trabalho de \ ! :
I&D+l:
* Desenvolvimento de Wi

Sistema para suporte
do Turismo Cientifico e
Educativo no Mar

e Sistema suportado por
Drones, Rover e
embarcacao de

superficie . s

Plataforma
Multi-device

Disponibilizado para
empresa parceira que atua

nesta area
\_ /

Virtual explorer/Marine assets link '

(e e e e o o e e e o - —

Virtual Ocean Exploration: bringing together
Robotics, Sensing, and Communications

audax_... startUp G
Emoreendedorismo [ ad eiraA



3. CASOS PILOTOS DE PROJETOS
Mestrado

~

Destaque do trabalho de
I&D+l:

* Adaptacao da
embarcacao para ser
um laboratério no Mar
com a interligacao de
varios sensores e
equipamento
autonomo nao
tripulado

Pedr® Seb

audax_... startlp ¢

Inovagdo e
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E-books: https://startupboost.pt/trends/

555838383325&501( G TENC - SEGURANCA COMUNICAGAO
, - DIGITAL . DIGITAL

© NOS NOVOS NEGOCIOS :  NOS NOVOS NEGOCIOS

(0) 1APMEI HICEED S0ST (O)IAPME] B

APCTTAR PAAL FMPREEANOER

APACTAR PR DPRRTAGEY

audax ... startUp G
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E-books:

NEGOCIOS ASSENTES EM

- TECNOLOGIAS

- ENERGETICAS

- LIMPAS, SEGURAS
. E SUSTENTAVEIS

"
i

@) apver [N

https://startupboost.pt/trends/

‘MopELOSDE [l DIGITAL
'NEGOCIO TWINS
SUSTENTAVE'S \ - LIGACAO DO FISICO AO DIGITAL

GIAPME' ' ©) apvel [N

CARCITAN PAAL EREREINCE R

audax_... startlp ¢
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OBRIGADO

audax.iscte-iul.pt

numero : 215925735

Email : audax@iscte-iul.pt
pedro.sebastiao@iscte-iul.pt

audax_-=. startlp G

Empreendedorismo m ad e | r a A
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